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Apellidos: Bustos García de Castro Nombre:  Pablo

D.N.I.:7221290A Fecha de nacimiento: 22-IV-1966 Sexo: V

Situación profesional actual

Organismo:Universidad de Extremadura

Escuela Politécnica

Dpto. Tecnologías de los Computadores y las Comunicaciones

Dirección postal: Avda de la Universidad sn. Cáceres 10071

Teléfono (número y extensión): 606203927

Fax: 927257202

Correo electrónico: pbustos@unex.es

Especialización (Códigos UNESCO): 330417

Categoría profesional: Titular de Universidad Fecha de inicio: 17-Abril-2002

Situación administrativa:   Plantilla

Dedicación: A tiempo completo

Líneas de investigación

Robótica, Visión Artificial, Inteligencia Artificial

Formación Académica

    Titulación Media                     Centro                                   Fecha     

Diplomado en Informática Escuela Universitaria de Informática 22/04/1987

U.P.Madrid 

    Titulación Superior               Centro                                     Fecha     

Licenciado en Informática Facultad de Informática 7/03/1991

U.P. Madrid

         Doctorado                          Centro               Fecha                  

Doctor en Informática Dept. Inteligencia Artificial 23/01/1998

U.P. Madrid
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Actividades anteriores de carácter científico profesional

        Puesto                       Institución     Fechas          

Becario de Invesigación C.S.I.C. Inst. Automát. Industrial 23-04-87 a 15-05-89

Tit. Técnico Especializado C.S.I.C. Inst. Automát. Industrial 13-05-89 a 26-01-99

Profesor ayudante Universidad de Extremadura 25-01-99 a 16-04-01

Idiomas (R = regular, B = bien, C = correctamente)

    Idioma       Habla Lee Escribe

Inglés C C C

Tramos de Investigación (sexenios)

1. Fecha efecto 01/01/2003

2. Fecha efecto 01/01/2014
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DOCENCIA

Asignaturas/
Años

2006/2007 2007/2008 2008/2009 2009/2010 2010/2011 2011/2012

Robótica x x x x x x

Teoría  de
Sistemas

x x x x x x

Robótica  y
Visión Artificial 

x x x

Fundamentos  de
Informática I

x

Iniciación  a  la
Investigación  en
Sistemas
Informáticas  y
Telemáticos
Avanzados

x x x

Computación
gráfica

x x

Sistemas
Digitales

x x x x

Asignaturas
/Años

2012/2013 2013/2014 2014/2015 2015/2016

Robótica x x

Teoría  de
Sistemas

x x

Robótica
Avanzada
(Grado)

x x x

Robótica
( Grado)

x x x
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Asignaturas
/Años

2012/2013 2013/2014 2014/2015 2015/2016

Computación
gráfica

x x x x

Sistemas
Operativos
Distribuidos
–  Máster  de
Informática

x x
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PARTICIPACION EN PROYECTOS DE INVESTIGACION FINANCIADOS

TITULO DEL PROYECTO:  Diseño, simulación y optimización con ayuda de computador de
células de fabricación flexible.

ENTIDAD FINANCIADORA: CICYT

ENTIDADES PARTICIPANTES:

DURACION  DESDE:      1987           HASTA:  1989

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:    Investigador  

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Carlos González Fernández-Vallejo

TITULO DEL PROYECTO:  Mobile Autonomous Robots for Industrial Environments

ENTIDAD FINANCIADORA: ESPRIT II 2043 - UE

DURACION  DESDE:    1989                            HASTA: 1992

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:   Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Ricardo García Rosa

TITULO DEL PROYECTO:  Development of an Expert System for Tool Wear Monitoring in
Milling, Drilling and Blanking using Multi-Sensor Systems and Machinability Studies using
Acoustic Emission

ENTIDAD FINANCIADORA: BRITE P.2049 "TEMOS" - UE

DURACION  DESDE:    1989                            HASTA: 1992

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:    Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Luis Barrios Bravo

TITULO DEL PROYECTO: Identificación del estado de desgaste y rotura del útil en procesos
de mecanizado mediante redes neuronales

ENTIDAD FINANCIADORA: Comunidad Autónoma de Madrid

PRESUPUESTO: 32.530€

DURACION  DESDE:    1989                          HASTA: 1992

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:   Investigador   
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INVESTIGADOR PRINCIPAL: Domingo Guinea Díaz

TITULO  DEL  PROYECTO:  Sistema  experto  para  vigilancia  del  desgaste   en  fresado,
taladrado  y  punzonado  usando  sistemas  multisensoriales  y  estudios  de  maquinabilidad
mediante emisión acústica

ENTIDAD FINANCIADORA: Plan Nacional de I+D. Comisión Interministerial de Ciencia y
Tecnología 

DURACION  DESDE:    23/11/1989                          HASTA: 23/11/1992

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:   Investigador   

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Luis Barrios  Bravo

TITULO DEL PROYECTO: Coordinación de información multi-sensorial mediante técnicas
de  Inteligencia  Artificial  con  capacidad  de  aprendizaje  en  sistemas  automatizados  de
fabricación

ENTIDAD FINANCIADORA: Programa de Cooperación Científica con Ibero-América

DURACION  DESDE:   1/1/1991                       HASTA: 31/12/1992

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:   Investigador   

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Luis Barrios Bravo,  Fernando Betancourt

CENTRO COLABORADOR: Instituto Tecnológico de La Laguna. Torreón. Méjico

TITULO DEL PROYECTO: Análisis de las condiciones de corte en un proceso de fresado para
desarrollar un sitema de supervisión, aprendizaje y decisión en tiempo real.

ENTIDAD  FINANCIADORA:  Acción  Integrada  Hispano-Británica.  Ministerio  de
Investigación y Ciencia

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 3.591€

NÚM. INVESTIGADORES: 4

DURACION  DESDE:   1/04/1992                       HASTA: 31/03/1993

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:   Investigador   

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Luis Barrios Bravo,  Robert L. Reuben

CENTRO COLABORADOR: Heriot-Watt University. Edinburgh. UK

TITULO DEL PROYECTO: Integración de técnicas de aprendizaje basado en ejemplos sobre
arquitecturas distribuidas para la fusión de información sensorial en entornos industriales

8



ENTIDAD FINANCIADORA: CICYT-TAP-0574 

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 93.434€

DURACION  DESDE:  Junio 1992                            HASTA: Junio 1995

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:   Investigador 

NÚMERO DE INVESTIGADORES: 6

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Domingo Guinea Díaz

TITULO DEL PROYECTO:  Arquitectura  jerárquica  multi-agente  para  el  comportamiento
autónomo en sistemas robóticos

ENTIDAD FINANCIADORA: CICYT-TIC93-1367-E

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 21.085€

DURACION  DESDE:  1994                            HASTA: 1997

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:      Investigador   

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Maria C. García-Alegre Sánchez

TITULO DEL PROYECTO:  Sistema Integrado de Vision Activa

ENTIDAD FINANCIADORA: CYCYT

DURACION  DESDE:   1996                           HASTA: 1999

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:    Investigador    

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Domingo Guinea Díaz

TITULO  DEL  PROYECTO:   Sistema  de  aprendizaje  multiestratégico  para  la  toma  de
decisiones en entornos con un gran volumen da datos

ENTIDAD FINANCIADORA:  CAM – 07T/0028/1997 – Comunidad de Madrid

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 36.717€

NÚMERO DE INVESTIGADORES: 6

DURACION  DESDE:   1997                           HASTA: 1999

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:   Investigador    

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Mª Dolores del Castillo

TITULO DEL PROYECTO: Análisis de secuencias de imágenes basado en flujo óptico
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ENTIDAD FINANCIADORA: Ministerio de Educación y Ciencia. MEC-HB1997-22 - Acción
Integrada Hispano-Británica

DURACION  DESDE:  1998                            HASTA: 2000

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:    Investigador    

INVESTIGADOR PRINCIPAL:  Luis Baumela Molina, Ian Reid (Universidad de Oxford)

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

TITULO DEL PROYECTO:  Instrumentos laparoscópicos robotizados con realimentación de
fuerza para intervenciones a distancia en técnicas quirúrgicas de mínima invasión

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta  de Extremadura IPR99B004

DURACION  DESDE:    02/12/1999                         HASTA: 02/12/2001

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador Principal   

INVESTIGADOR PRINCIPAL:  Pablo Bustos García de Castro

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 5

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 6.000.000 ptas.

TITULO DEL PROYECTO: Control Visual de Robots Móviles

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta  de Extremadura 2PR01A031

DURACION  DESDE:    28/12/2001                        HASTA: 27/12/2002

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:   Investigador Principal   

INVESTIGADOR PRINCIPAL:  Pablo Bustos García de Castro

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 6

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 22.402 €

TITULO DEL PROYECTO:  Control Visual de Robots Caminantes

ENTIDAD FINANCIADORA: MCYT DPI2001-0469-C03-03

DURACION  DESDE:    28/12/2001                         HASTA: 27/12/2004

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:   Investigador Principal   

INVESTIGADOR PRINCIPAL:  Pablo Bustos García de Castro

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 6

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 34.558,19 €

TITULO DEL PROYECTO:  Generación de Comportamiento en Robots Móviles Guiados por
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Visión

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura 2PR03A038

DURACION  DESDE:    23/11/2004                         HASTA: 23/112005

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:   Investigador Principal      

INVESTIGADOR PRINCIPAL:  Pablo Bustos García de Castro

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 6

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 24.640 €

TITULO DEL PROYECTO:   Sistema  de  control  de  calidad  de  tejas  de  pizarra  mediante
técnicas de visión artificial

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura PRI II - 2PR04A077

DURACION  DESDE:    2005                         HASTA: Dic 2006

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador  

INVESTIGADOR PRINCIPAL:  José Moreno del Pozo 

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 6

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 19.000 €

TITULO DEL PROYECTO:  Ayudas Consolidación de Grupos de Investigación Catalogados
de la Junta de Extremadura 2006

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2006             HASTA: 31 de Diciembre 2006

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: José Moreno del Pozo

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 4.950€

TITULO DEL PROYECTO:  Mecanismos de Atención Visual en Robots Móviles

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura PRI II -   3PR05A044

DURACION  DESDE:   Enero 2006                         HASTA: Dic 2007

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Inv. Principal  

INVESTIGADOR PRINCIPAL:  Pablo Bustos García de Castro 

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 6

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 27.750
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TITULO DEL PROYECTO:  Red Nacional de Agentes Físicos (RedAF) TIN2006-27679 

ENTIDAD FINANCIADORA: Ministerio de Educación y Ciencia

DURACION  DESDE:    Enero 2006                  HASTA: Diciembre 2007

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador Principal UEx

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Vicente Matellán Olivera

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 14

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 26.000€

TITULO DEL PROYECTO:  Ayudas Consolidación de Grupos de Investigación Catalogados
de la Junta de Extremadura 2007

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2007             HASTA: 31 de Diciembre 2007

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: José Moreno del Pozo

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 7

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 6.380€

TITULO  DEL  PROYECTO:   Ayudas  a  Grupos  de  Investigación  de  la  Universidad  de
Extremadura

ENTIDAD FINANCIADORA: Universidad de Extremadura

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2007             HASTA: 31 de Diciembre 2007

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador principal

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 6

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 1.349,66€

TITULO DEL PROYECTO:  Red Nacional de Agentes Físicos (RedAF) TIN2008-02143-E

ENTIDAD FINANCIADORA: Ministerio de Educación y Ciencia

DURACION  DESDE:    Enero 2008       HASTA: Diciembre 2010

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador Principal UEx

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Vicente Matellán Olivera
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N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 14

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 26.000

TITULO DEL PROYECTO:  Desarrollo de un sistema de tutorización inteligente basado en
Linex para la formación en cirugía laparoscópica.

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura PRI 

DURACION  DESDE:    Enero 2009                   HASTA: Enero 2010

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Inv. Principal

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 5

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 13.200€

TITULO DEL PROYECTO:  ROADEX: Robots adaptables al entorno

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura PRI 09A037

DURACION  DESDE:    Septiembre 2009                    HASTA: Septiembre 2011

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pilar Bachiller Burgos

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 7

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 21.890€

TITULO DEL PROYECTO:  Percepción Visual y fusión sensorial para robots sociales

ENTIDAD FINANCIADORA: Universidad de Extremadura – Programa propio

DURACION  DESDE:    Julio 2009                    HASTA: Julio 2010

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pedro Núñez Trujillo

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 6.000€

TITULO DEL PROYECTO:  Robots Autoconfigurables para Servicios Sociales (ACROSS) 

ENTIDAD FINANCIADORA: Ministerio de Industria, Turismo y Comercio (Plan Avanza I+D
) TSI-020301-2009-27

ENTIDADES PARTICIPANTES: Treelogic, Universidad de Extremadura, Alimerka, Bizitek,
CETpD UPC, Universidad de Deusto, ECSC, Fatronik, ABAT, HUVRS, m-BOT, OMICRON,
Verbio
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DURACION  DESDE:    Octubre 2009                    HASTA: Noviembre 2011

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Inv. Principal (UEX)  

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Sergio Fínez (Treelogic)

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 6.164.895€

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 8

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN (UEX): 227.648€

URL: http://www.acrosspse.com/across/servlet/Portada

TITULO DEL PROYECTO:  Fracture Assistant

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura - PDT09A059

ENTIDADES PARTICIPANTES: Centro de Cirugía de Mínima Invasión JU, Universidad de
Extremadura, COVELESS Ingeniería SLL

DURACION  DESDE:    Octubre 2009                    HASTA: Noviembre 2011

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Inv. Principal (UEX)  

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Francisco Sánchez Margallo (CCMIJU)

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 11

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 119.900€

TITULO DEL PROYECTO:  Escáner móvil autónomo robotizado

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura PDT09A044

ENTIDADES PARTICIPANTES: Universidad de Extremadura, IgoSoftware - 

DURACION  DESDE:    Octubre 2009                    HASTA: Noviembre 2011

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador  (UEX)  

INVESTIGADOR PRINCIPAL: José Moreno del Pozo (UEX)

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 5

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 117.496€

TITULO DEL PROYECTO:  Ayudas consolidación de Grupos de Investigación Catalogados
de la Junta de Extremadura 2009

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2009                    HASTA: 31 de Diciembre de 2009

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador  (UEX)  

INVESTIGADOR PRINCIPAL: José Moreno del Pozo (UEX)

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 7

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 6.600€
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TITULO DEL PROYECTO:  Eldertoy

ENTIDAD  FINANCIADORA:  Ministerio  de  Ciencia  e  Innovación  –  Convocatoria
INNPACTO. IPT-430000-2010-2

ENTIDADES  PARTICIPANTES:  Universidad  de  Extremadura,  Treelogic,  Hospital  San
Antonio Abat, AIJU (Centro Tecnologico del Juguete)

DURACION  DESDE:    Octubre 2010                   HASTA: Diciembre 2012

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador Principal (UEX)  

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Sergio Fínez (Treelogic)

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 1.041.747,08€

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN (UEX): 166.276€

URL: http://idi.treelogic.com/esp/proyectos/proyecto22.html

TITULO  DEL  PROYECTO:   APSUBA;  Active  Perception  for  Scene  Understanding  and
Behaviour Analysis: An Application in Social Robotics

ENTIDAD  FINANCIADORA:  Ministerio  de  Ciencia  e  Innovación  –  Acción  Integrada
Hispano-Lusa

REFERENCIA: AIB2010PT-00149 

ENTIDADES PARTICIPANTES: Universidad de Extremadura, Universidad de Coimbra

DURACION  DESDE:    Noviembre 2010                   HASTA: Noviembre 2012

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pedro Núñez, Jorge Dias

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 5.000€

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

URL:  http://robolab.unex.es/index.php?
option=com_content&view=article&id=172&catid=30&Itemid=12

TITULO  DEL  PROYECTO:   Ayudas  a  Grupos  de  Investigación  de  la  Universidad  de
Extremadura 2010

ENTIDAD FINANCIADORA: Universidad de Extremadura

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2010            HASTA: 31 de Diciembre de 2010

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador principal

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 2000€

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro
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TITULO  DEL  PROYECTO:   MIBOT:  Mecanismos  de  interacción  Humano-Robot  en
beneficio de la calidad de vida de las personas dependientes.

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura – Plan Regional de Investigación

REFERENCIA: IB10062

DURACION  DESDE:    1 de Enero 2011                   HASTA: 31 de Diciembre de 2013

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pedro Núñez

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 40.706€

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

TITULO  DEL  PROYECTO:   Ayudas  a  Grupos  de  Investigación  de  la  Universidad  de
Extremadura 2011

ENTIDAD FINANCIADORA: Universidad de Extremadura

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2011            HASTA: 31 de Diciembre de 2011

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador principal

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 2000€

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 5

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

TITULO DEL PROYECTO:  OPSAR: Platforma abierta para robótica asistencial social

ENTIDAD FINANCIADORA: Plan Nacional – Proyecto Coordinado  TIN2011-27512-C05-04

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2012               HASTA: 31 de Diciembre de 2012

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 5500€

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 8

TITULO DEL PROYECTO:   Ayudas Consolidación Grupos Investigación Catalogados Junta
Extremadura 2011

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura 

DURACION  DESDE:    1 de Enero 2012                   HASTA: 31 de Diciembre de 2012

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: José Moreno del Pozo

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 13.050€
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NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 7

TITULO DEL PROYECTO:   Collaborative  Robotic  Learning  Through  Digital  Workspace
Sharing 

ENTIDAD  FINANCIADORA:  Universidad  de  Extremadura.  Plan  adaptación  al  espacio
europeo de educación superior.

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2012               HASTA: 31 de Diciembre de 2012

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 500€

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

TITULO DEL PROYECTO:  Arquitectura  de un robot  interactivo  para  terapias  de  neuro-
rehabilitación

ENTIDAD FINANCIADORA: Ministerio de Ciencia y Tecología. Plan Nacional – Proyecto
Coordinado  TIN2012-38079-C03-01 

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2013               HASTA: 31 de Diciembre de 2015

COORDINADOR CONSORCIO: Pablo Bustos García de Castro

INVESTIGADOR PRINCIPAL UEX: Pablo Bustos García de Castro

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 67.500€

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 8

TITULO DEL PROYECTO:  SmartPoliTech

ENTIDAD FINANCIADORA: Ministerio  de Economía  y Competitividad.  Convocatoria  de
Infraestructuras Científicas UNEX13-1E-1716

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2013               HASTA: 31 de Diciembre de 2015

INVESTIGADOR PRINCIPAL UEX: Pablo García Rodríguez

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 139.308€

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 47

TITULO  DEL  PROYECTO:   Ayudas  a  Grupos  de  Investigación  de  la  Universidad  de
Extremadura

ENTIDAD FINANCIADORA: Universidad de Extremadura

DURACION  DESDE:    1 de Noviembre de 2012            HASTA: 31 de Octubre de 2013

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador principal

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 2000€

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro
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NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 5

TITULO DEL PROYECTO:  Robex 4E:  Herramientas  para la  enseñanza  proactiva  de   la
Robótica.

ENTIDAD FINANCIADORA: Universidad de Extremadura. Acciones para la consolidación
del Espacio Europeo de Educación Superior.

DURACION  DESDE:    1 de Noviembre de 2013            HASTA: 31 de Diciembre de 2014

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador principal

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 2400€

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

TITULO  DEL  PROYECTO:   LearnBot:  la  robótica  educativa  como  herramienta
multidisciplinar para el aprendizaje basada en proyectos colaborativos

ENTIDAD FINANCIADORA: Universidad de Extremadura. Acciones para la consolidación
del Espacio Europeo de Educación Euperior.

DURACION  DESDE:    1 de Noviembre de 2014            HASTA: 31 de Diciembre de 2014

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador 

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 2400€

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pedro Núñez Trujillo

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

TITULO DEL PROYECTO:  BS-NAVLOC - Brazil-Spain Cooperation  on Navigation and
Localization  for  Autonomous  Robots  on  Underwater  and  Terrestrial  Environments.
PHBP14/00083

ENTIDAD  FINANCIADORA:  Programa  Hispano-Brasileño  de  Cooperación
Interuniversitaria. Ministerio de Educación, Cultura y Deporte. Gobierno de España.

DURACION  DESDE:    1 de Enero de 2015            HASTA: 31 de Diciembre de 2016

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador 

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 9690€

ENTIDADES PARTICIPANTES: Universidad de Extremadura, Universidad Federal de Minas
Gerais (Brasil)

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pedro Núñez Trujillo

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

TITULO DEL PROYECTO:   Fusión  de  Habilidades  de  Navegación  y  Manipulación  para
Robots Sociales en Smart Homes
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ENTIDAD FINANCIADORA: Ministerio de Economía y Competitividad. Plan Nacional de
Investigación. Programa Retos de la Sociedad.

REF: : TIN2015-65686-C5-5-R

DURACION  DESDE:    01/01/2016        HASTA: 31/12/2018

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador Principal

PRESUPUESTO TOTAL DEL PROYECTO: 45.375 €

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 4

TITULO DEL PROYECTO:  Red de Agentes Físicos (RedAF) TIN2015-71693-REDT

ENTIDAD FINANCIADORA: Ministerio de Economía y Competitividad

DURACION  DESDE:    Enero 2016       HASTA: Diciembre 2018

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Miguel Angel Cazorla Acevedo

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 6

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 30.000

TITULO  DEL  PROYECTO:  Monitorización  ambiental.  Aplicaciones  Biotecnológicas  y
Gestión Biológica en Sistemas Agroforestales

ENTIDAD FINANCIADORA: Ministerio de Economía y Competitividad

DURACION  DESDE:    1/12016       HASTA: Diciembre 31/12/2017

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Oscar Santamaría Becerril

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 24

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 366.579,12€

TITULO DEL PROYECTO: Red Iberoamericana para la mejora productiva de sistemas silvo-
pastorales. 

ENTIDAD FINANCIADORA: CYTED 

DURACION  DESDE:    Enero 2017      HASTA: Enero 2021

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Coordinador de la red e investigador principal

N. de INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 70 en 11 países.

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 30.000€ anuales (120.000€ total)

TITULO  DEL  PROYECTO:  LIFE  CLIMATE  CHANGE  ADAPTATION  PROJECT
APPLICATION (LIFE MONTADO ADAPT - LIFE16 CCA/IT/000011)
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ENTIDAD FINANCIADORA: Programa LIFE 2016

DURACION  DESDE:  1/9/2016 HASTA 1/9/2022

PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Fernando Javier Pulido Díaz (Coordinación del equipo UEX).

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 4.075.040 € (328.837 € Universidad de Extremadura)

TITULO DEL PROYECTO: Iniciativas Innovadoras para el impulso del envejecimiento activo
en la región EUROACE (Innovative activities to boost active aging in the EUROACE region)
ENTIDAD  FINANCIADORA:   European  Commision.  INTERREG  V-A  España-Portugal
(POCTEP) 2014-2020
PARTICIPANTES: CCMI, UEx,  U. de Coimbra, I. Pol. de Castelo Branco, I Pol. de Guarda,
Clustes Sociosanitario de Extremadura.
DURACION DESDE: 07/2017 hasta 07/2019
PARTICIPACION EN CALIDAD DE: Investigador
CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN:  1.225.459,09€ (350.000€ UEx)
INVESTIGADOR PRINCIPAL-UEX: Pedro Núñez

TITULO DEL PROYECTO: Gestión Emocional a través de la Programación en Robots en 
Educación Primaria (Emotional management through robot programming in primary education)
ENTIDAD FINANCIADORA:  Government of Extremadura – IB16090
DURACION DESDE:  6/2017 HASTA 6/2020
INVESTIGADOR PRINCIPAL: Víctor Ramos
CUANTÍA  DE LA SUBVENCION: 145.600€

TITULO DEL PROYECTO: Inmótica social para uso eficiente de edificios públicos 
(EFIPUBLIC) (Social Inmotics for the efficient use of public buildings)
ENTIDAD FINANCIADORA: Government of Extremadura - B16128
DURACION DESDE: 6/2017 HASTA 6/2020
INVESTIGADOR PRINCIPAL: Beatriz Montalbán
CUANTÍA  DE LA SUBVENCION: 148.137 €

TITULO DEL PROYECTO: Arquitecturas Cognitivas para Robots con Conciencia Social
ENTIDAD FINANCIADORA: - Ministerio de Ciencia, Innovación y Universidades. RTI2018-
099522-B-C42
DURACION DESDE: 1/6/2019 HASTA 1/06/2022
INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos, Pedro Núñez
CUANTÍA  DE LA SUBVENCION: 98.000 €
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TITULO DEL PROYECTO: ExtendAGE: Extensión de la autonomía personal y promoción del
envejecimiento activo con robots asistenciales en residencias y hogares inteligentes
ENTIDAD FINANCIADORA: - Junta de Extremadura IB 18-056
DURACION DESDE: 31/03/2019 HASTA 31/03/2021
INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pedro Núñez Trujillo
CUANTÍA  DE LA SUBVENCION: 149.971,80€
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PARTICIPACIÓN EN CONTRATOS DE I+D DE ESPECIAL RELEVANCIA CON EMPRESAS
Y/O ADMINISTRACIONES

TITULO DEL PROYECTO:  Desarrollo  de  modelos  de  pletinas  de  entrenamiento  para  la
formación en cirugía laparoscópica

ENTIDAD FINANCIADORA: Centro de Cirugía de Mínima Invasión

DURACION  DESDE:    Junio 2006                         HASTA: Dic 2006

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Inv. Principal  Investigador    Becario     Otros

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 1

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 2000 €

TITULO  DEL  PROYECTO:   Montaje  y  mantenimiento  de  la  unidad  de  control  y  los
dispositivos asociados en el simulador físico multidisciplinar utilizado para la formación en
cirugía laparoscópica I

ENTIDAD FINANCIADORA: Centro de Cirugía de Mínima Invasión

DURACION  DESDE:    Junio 2006                         HASTA: Sept 2007

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Inv. Principal  Investigador    Becario     Otros

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 1

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 1468 €

TITULO  DEL  PROYECTO:   Montaje  y  mantenimiento  de  la  unidad  de  control  y  los
dispositivos asociados en el simulador físico multidisciplinar utilizado para la formación en
cirugía laparoscópica II

ENTIDAD FINANCIADORA: Centro de Cirugía de Mínima Invasión

DURACION  DESDE:    Septiembre 2007                         HASTA: Dic 2007

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Inv. Principal  Investigador    Becario     Otros

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 1

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 1762 €

TITULO  DEL  PROYECTO:   Montaje  y  mantenimiento  de  la  unidad  de  control  y  los
dispositivos asociados en el simulador físico multidisciplinar utilizado para la formación en
cirugía laparoscópica III
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ENTIDAD FINANCIADORA: Centro de Cirugía de Mínima Invasión

DURACION  DESDE:    Enero 2008                    HASTA:Enero 2009

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Inv. Principal  Investigador    Becario     Otros

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 1

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN: 1354 €

TITULO DEL PROYECTO:  Desarrollo de aplicaciones con microcontroladores

ENTIDAD FINANCIADORA: IBIS Soluciones Informáticas

DURACION  DESDE:    Abril 2008                    HASTA: Diciembre 2008

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Inv. Principal  Investigador 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 1

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN:  4.616,48€

TITULO DEL PROYECTO:  Desarrollo de algoritmos basados en el filtro de Kalman

ENTIDAD FINANCIADORA: RBZ Robot Design

DURACION  DESDE:    Diciembre 2008                HASTA: Marzo 2009

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador Principal 

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 1

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN:  2000 €

TITULO DEL PROYECTO:  Tecnologías de Realidad Aumentada para libros infantiles

ENTIDAD FINANCIADORA: Planeta

DURACION  DESDE:   1 de Diciembre de  2012            HASTA: 1 de Febrero de 2013

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador  Principal

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 1

CUANTÍA DE LA SUBVENCIÓN:  1300 €

TITULO DEL PROYECTO:  Mantenimiento y Mejora de un Robot Social Humanoide

ENTIDAD FINANCIADORA: U. Extremadura, U. de Castilla-La Mancha
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DURACION  DESDE:   1 de Diciembre de  2012            HASTA: -  2016

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 1

VALORACIÓN DEL ROBOT:  163.785,19€

TITULO DEL PROYECTO:  EYESMAP

ENTIDAD FINANCIADORA: Convocatoria INTERCONNECTA 2013

DURACION  DESDE:   1 de Octubre de  2013            HASTA:  31 Diciembre de 2014

PARTICIPACION EN CALIDAD DE:  Investigador

INVESTIGADOR PRINCIPAL: José Moreno del Pozo

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 5

CUANTÍAN CONTRATO:  90.000€

TITULO DEL PROYECTO:  TIERRA, Tecnologías Integadas para la Gestión Eficiente de
Recursos Agrarios.

ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de Extremadura. Convocatoria COINVESTIGA 2014

DURACION  DESDE:   1 de Julio  de  2014            HASTA:  31 Julio de 2015

INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro

NÚMERO DE INVESTIGADORES PARTICIPANTES: 3

CUANTÍA CONTRATO:  183.000 €

TITULO DEL PROYECTO: Producción de módulos software para sistemas de supervisión.
EMPRESA: CELESTIA INGENIERIA DE SISTEMAS SL

ENTIDADES PARTICIPANTES: ROBOLAB - UEX
DURACION DESDE: 01/04/2015 HASTA: 30/11/2015.
INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pedro Núñez Trujillo
CUANTÍA CONTRATO: 80.000€

TITULO  DEL PROYECTO:  Nueva  niveladora  agrícola  con  doble  control  hidráulico  para
posicionamiento de la cuchilla. 

EMPRESA:CAPILLA Fabricación maquinaria agrícola SL

ENTIDADES PARTICIPANTES: ROBOLAB - UEX
DURACION DESDE: 01/09/2016 HASTA: 1/09/2018.
INVESTIGADOR PRINCIPAL: Pablo Bustos García de Castro
CUANTÍA CONTRATO: 20.000€
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TITULO DEL PROYECTO:  Oftalmología digital: un nuevo concepto de exploración basado
en la captación digital, robotizada, integral y en línea de imágenes.

EMPRESA: Centro Internacional de Oftalmología Avanzada Profesor Fernández-Vigo

ENTIDADES PARTICIPANTES: ROBOLAB - UEX

DURACION DESDE: 15/12/2016 HASTA: 15/12/2018.
INVESTIGADOR PRINCIPAL: José Moreno del Pozo
CUANTÍA CONTRATO: 39.504,13€
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41



04/10/2007. Calificación:  Sobresaliente 10 Matrícula de Honor
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investigación  sociológica  del  envejecimiento  activo.  09/2017,  Calificación:
Sobresaliente 10

5. M. Paoletti Ávila, Ampliación del sistema de cinemática inversa para robots sociales
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Comité científico del  Workshop on  Physical Agents 2011

Comité científico del  Workshop on  Physical Agents 2009

Comité científico del  Workshop on  Physical Agents 2008

Comité científico del  Workshop on  Physical Agents 2007

Comité científico del  Workshop on  Physical Agents 2006

Revisor de propuestas científicas para el Ministerio de Ciencia e Innovación

EXPERIENCIA EN ORGANIZACIóN DE ACTIVIDADES DE I+D

Presidente y organizador de la conferencia internacional  Workshop on Physical Agents (WAF
2009) organizada en la Escuela Politécnica de Cáceres, Universidad de Extremadura en 2009

OTROS MÉRITOS

ROBOLAB

Cofundador en 1999 del Laboratorio de Robótica y Visión Artificial (RoboLab) de la 
Universidad de Extremadura. RoboLab está registrado oficialmente como grupo de 
investigación en la Universidad de Extremadura y en la Junta de Extremadura.

ASOCIACIONES

Miembro de la European Association for Cognitive Systems

CURSOS
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Asistencia a Curso de Verano de la Universidad de Cambridge, Departament of Engineering: 
“Artificial Neural Networks”, 1996

Asistencia a Curso de Verano de la Universidad de Boston, Center for Neural Systems: 
“Artificial and Biological  Neural Networks”, 1997

TALLERES

Taller Robótica en Xtrelan 2008  celebrado en Marzo en la Universidad de Extremadura.

Taller Robótica en Xtrelan 2009  celebrado en Marzo en la Universidad de Extremadura.

Taller Robótica en Xtrelan 2010  celebrado en en Marzo en la Universidad de Extremadura.

PARTICIPACIÓN en MASTERS y CONFERENCIAS INVITADAS

Profesor en la Escuela de Verano de la Asociación Española de Automática e Informática, 
Curso: “Percepción Artificial” 1997

Profesor en los Cursos de la Universidad de Verano de El Escorial (UCM), “Robot móviles 
autónomos”, 1998

Conferencia invitada “Navegación Visual” III Jornadas de Robótica de la Universidad Rey 
Juan Carlos. 17/12/2004

Conferencia invitada “Navegación Visual con Grafos” IIV Jornadas de Robótica de la 
Universidad Rey Juan Carlos. 17/12/2005

Profesor invitado Máster "Informática y Matemáticas para las Ciencias y la Ingeniería" 
(IMACI) ofrecido por la Universidad de Murcia. Curso 2008-2009

Profesor invitado Máster "Informática y Matemáticas para las Ciencias y la Ingeniería" 
(IMACI) ofrecido por la Universidad de Murcia. Curso 2009-2010

Conferencia invitada “Informática y Robótica” en la Escuela de Ingeniería Informática de la 
Universidad de Castilla-La Mancha. Mayo 2010

Presentación de prototipo de la cabeza robótica expresiva “Muecas” en  la Jornada de 
Innovación en Robótica Social celebrada en Oviedo, Octubre de 2010

Conferencia invitada “Robótica y Componentes Software” impartida en el máster de Sistemas 
Inteligentes de la Escuela de Ingeniería Informática de la Universidad de Salamanca. 5 
Diciembre 2010

Conferencia invitada “Ursus: Diseño de un robot social para asistencia terapéutica”, Centro de 
referencia estatal para la atención a personas con grave discapacidad y para la promoción de la 
autonomía personal y atención a la dependencia. 19 de Enero de 2011.

Conferencia invitada “SmartPoliTech” en la Escuela Politécnica de Albacete, de la Universidad
de Castilla-La Mancha. 1 de Diciembre de 2016

CREACIÓN Y DIFUSIÓN DE SOFTWARE de FUENTES ABIERTAS

Los miembros  de RoboLab han creado un middleware  de altas  prestaciones  para  robótica,
RoboComp (http://robo  comp.sourceforge.net  ), de fuentes abiertas que se está utilizando en la
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Universidad  de  Málaga,  Universidad  de  Salamanca,  Universidad  de  Castilla-La  Mancha,
Universidad de Coimbra,  Universidad de Santiago de Chile,  Universidad Austral  de Chile,
Treelogic SL, m-Bot Solutions SL, Hospital  Universitario  Virgen del Rocío,Universidad de
Deusto. 

RoboComp ha sido seleccionado 6 veces por el programa Google Summer of Code en los años
2013, 2015,  2016, 2017, 2018 y 2019 sumando un total de 50 becas concedidas y más de
300.000 euros de inversión.

DIFUSION EN MEDIOS DE COMUNICACIÓN

Programa temático sobre RoboLab en  Conecta-T del Canal Extremadura. 12-04-2009

Entrevista radiofónica en Canal Extremadura Radio sobre el proyecto ACROSS. 20-10-2010

Entrevista para la agencia EFE sobre el robot Ursus y el proyecto ACROSS. 11-01-2010

Entrevista radiofónica en Radio Nacional de España, “En días como hoy”,  sobre el robot 
Ursus y el proyecto ACROSS. 14-01-2010

Noticia en el periódico Hoy, 12-01-2011 
http://www.hoy.es/agencias/20110112/local/merida/crean-robot-brazos-ayuda-
discapacitados_201101121632.html

Noticia en el periódico La Voz de Galicia, 13-01-2011 
http://www.lavozdegalicia.es/sociedad/2011/01/13/00031294941237629708262.htm

Noticia en el periódico Diario del Alto Aragón, 13-01-2011 
http://www.diariodelaltoaragon.es/NoticiasDetalle.aspx?Id=667871

Entrevista audiovisual para la agencia EFE, 17-01-2011

Entrevista audiovisual para Radio Televisión Española, 17-01-2011

Entrevista radiofónica para la SER sobre el proyecto SmartPoliTech, 17-02-2014

DIFUSION EN EL SISTEMA DE ENSEÑANZA PRIMARIA Y SECUNDARIA

Taller de Robótica Educativa en el Colegio Enseñanza Primaria “Dulce Chacón” de 
Cáceres, 13 de Abril de 2011

Conferencia invitada por el Instituto de Enseñanza Secundaria “Valle del Jerte” de 
Plasencia, 9 de Abril de 2014

Conferencia invitada por el Centro de Profesores y Recursos de Almendralejo, 8 de 
Mayo de 2014

Conferencia invitada por el Centro de Profesores y Recursos de Azuaga, Octubre 
2015

COMPETICIONES

RoCKIn 2014 http://rockinrobotchallenge.eu/rockin2014.php. Primer puesto en Speech
Understanding y Object Perception

RoCKIn 2015 http://rockinrobotchallenge.eu/rockin2015.php  .   Segundo puesto en 
Speech Understanding
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